雙頻同步式雷射測距儀研究與開發

以『雙頻同步式雷射測距儀』為研究目標，探討雷射測距儀(Laser Range Finder, LRF)偵測機器人自動定位與建地圖(Simultaneous Localization and Mapping, SLAM)的功能並開發可同時偵測透明與非透明材質障礙物的LRF。
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